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VSEOBECNE INFORMACE

ROZSAH PRIRUCKY

« Tato pfirucka tvori nedilnou soucést zafizeni. Byla vytvofena vyrobcem proto, aby poskytla
potfebné informace tém osobam, které budou opravnény se zatizenim manipulovat béhem jeho
predpokladané zivotnosti.

¢ Prijemci informaci musi byt nejen schopni zatizeni dobfe pouZzivat, nybrz si informace také
pozorné precist a presné je uzit.

Vyrobce poskytuje tyto informace ve svém vlastnim jazyce (italStiné); mohou byt prelozeny do
jinych jazyk(, aby se tak dostalo poZzadavkam zakona a/nebo obchodu.

« Veénujte Cetbé téchto informaci nalezity ¢as, abyste se pak vyhnuli nebezpe¢im ohrozujicim
zdravi a bezpe€nost osob, jakoz i Skodam na majetku.

¢ Tuto priru¢ku uchovavejte po celou dobu Zivotnosti zatizeni na zndmém a snadno pristupném
misté, abyste ji méli vzdy k dispozici, kdyZ v ni budete potfebovat néco vyhledat.

Nékteré informace a vyobrazeni v této prirucce nebudou mozna zcela odpovidat vasemu
zatizeni, coz vSak nijak negativné neovlivni jejich funkci.

« Vyrobce si vyhrazuje pravo provadét zmény bez predchoziho oznameni.

* Pro zdGraznéni nékterych obzvlasté dulezitych ¢asti textu nebo uvedeni dllezitych specifikaci
byly pouzity nize popsané symboly.

. NEBEZPECGi - POZOR

Symbol oznaéuje velmi nebezpeéné situace, které, pokud se zanedbaji, mohou
vazné ohrozit zdravi a bezpe€nost osob.

" OPATRNOST - VYSTRAHA

Symbol upozoriuje, Ze je nutné primérené chovani, aby nebylo ohrozeno zdravi
a bezpeénost osob a nedoSlo ke Skodam na majetku.

Symbol oznaéuje velmi dlezité technické informace, které musi byt
bezpodmineéné respektovany.
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IDENTIFIKACE VYROBCE A ZARIZENI

Vyobrazeny identifikacni Stitek L
je upevnén pfimo na zatizeni. IDENTIFIKACNI STITEK
Na ném jsou uvedeny pokyny

a vSechny udaje nezbytné pro

bezpeénost provozu.

A-ldentifikace vyrobce.

B—Oznaceni shody CE. (A) Identifikace vyrobce *
C—Model/sériové Cislo/rok H
vyroby. (B) Oznaceni shody CE :

D-Technické tdaje.

(C) Model

(D) Techn. udaje

C) Sériové /
Cislo (C) Rok vyroby

PODMINKY POZADOVANEHO SERVISU

Objevi-li se néjaky problém, obratte se prosim na servisni sluzbu vyrobce nebo na jedno z
autorizovanych center.

Pokud je pozadovan technicky servis, je nutné uvést Udaje uvedené na identifikacnim Stitku,
priblizny pocet hodin pouzivani stroje a druh zavady.
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TECHNICKE INFORMACE

VSEOBECNY POPIS ZARIZENI

Zafizenim je robot vyprojektovany a vyrobeny k automatickému seceni travy na pravidelne
udrzovanych travnicich v jakoukoli denni dobu.

Je maly, kompakini, tichy, a v zavislosti na riiznych vlastnostech plochy uréené k seéeni, snadno
prenosny.

V provozni fazi se¢e robot travu na plode vymezené dlazbou a/nebo zabranami (latkové ploty, zdi
atd.). Kdyz robot zjisti, Ze je travy nedostatek, ¢i narazi do néjaké prekazky, nahodné zmeéni
smér a rozjede se novym smérem. Na zakladé principu nahodilosti ("random"), robot automaticky
posece cely ohrani¢eny travnik (viz obrazek).

Maximalni plocha travniku, kterou muaze robot posekat, zavisi na fadé faktorl, z nichz ty
nejdalezitéjsi jsou:

« vlastnosti prostoru (nepravidelna plocha, nerovnomérna plocha, ¢lenita plocha atd.)

« vlastnosti travniku (druh a vyska travy, vihkost atd.)

« stav noze (s dokonalym naostfenim, bez necistot a usazenin atd.)

» model robota a typ instalovanych baterii

FUNKCE RANDOM
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HLAVNI DILY

A — Akumulatorové baterie: napéajeji motory noze a pohyb kol.

B — Nap4jeci zdroj: slouzi k dobijeni baterii (A) a uchovava baterie stale nabité.

C — Karta elektroniky: fidi automatické funkce robota.

D — Ovladaci tla€itkovy panel: slouzi pro nastaveni a zobrazeni podminek provozu robota.
E — Zaci nliz: realizuje seéeni travniku.

F — Elektromotor: uvadi do chodu Zaci ntiz (E).

G — Elektromotor: jeden uvadi do chodu hnaci jednotku pravého kola, zatimco druhy hnaci
jednotku levého kola.

H — Snimace: slouzi k rozpoznani vlastnosti terénu, na kterém robot pracuje.

| - Snimaée rozpoznani hloubky: Slouzi k identifikaci hloubek. Senzory umisténé za koly
usnadniuji obrat ve sméru jizdy pred stupném.

L - Vysila€: vysila signal vodicimu kabelu.

M - Nabijeci stanice: slouzi k dobijeni baterii nebo k udrzeni jejich nabiti(A)

N - Ochranny kryt

.
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TECHNICKE UDAJE

L50BEU | L50DEU | L50BUS | L50DUS L50EEU

Maximalni plocha doporu¢ena pro sec¢eni

Kazdodenni m2 (sq 800
pracovni cyklus ft) 400 (4300 sq ft) (8600 sq ft)
Vlastnosti
409 x 220 x 335 409 x 226 x 335
Rozméry (D x V x3) :’n”; (1641%9)("718939;‘1:312 m | (16.10x865x | (1610x8,90 x
: ’ ’ ’ 13,19 in) 13,19 in)
Hmotnost robota kg 7.9 8,2 10,3 10,6 8,0
(véetné baterie)
Vyska seceni mm 34-40 48-72 34-40
(min - max.) (in.) (1,34-1,58in) (1,88-2,84in) (1,34-1,58 in)
Primér noze se mm
StyFmi bity i) 250 (9.84)
Pohon pohon na v8echna kola
Elektrické motory \Y cc (25,2V)
Rychlost noze RPM 4000 seceni 3000 oSetrovani travniku
Rychlost pohybu m/min 18 (59,00 ft.)
50%. Ptipustna, na zakladé stavu travnatého porostu a nainstalo-
Maximalni o vaného prislusenstvi.
doporuceny sklon ° 40%. Maximalni doporuéend, pti fadném stavu travnatého porostu.

30%. V blizkosti vnéjSiho okraje nebo vodiciho kabelu.

Teplota prostredi pfi

provozu -10°(14 F) (minch) +42° (107 F.) (Max)
e iacina dB(A) 72(Max) - 65(o%etfovani travniku)
zvuku

Stupen ochrany proti P Pl

vodé

Elektrické vlastnosti

Certifikovany pristroj meanwell €. E307078
Napajeci zdroj Trida 2 (90 - 264V AC 50HZz)

(pro lithiovou baterii) Stridavé napéti (typ.) 1.2A/115Vac 0.7A/230Vac
Rozsah vstupnich kmito¢ta 47 - 63Hz

Typ akumulatoru a napajeciho zdroje

Dobijeci lithium 25,2V —
jontova baterie V-A 25,2V — 6,9Ah 2,3Ah
Nabijecka V-A 29,3 Vce - 2,0 Ah

akumulatoru

Minimalni doba a 3:00 — manualni 0:50 —
metoda dobijeni ’ Automaticky

9 Navod k pouziti



Priimérna doba

P hod 3:30 0:50
prace

Bezpecénostni vypnuti noZze

Snimag¢ prevrhnuti sérioveé

Snima¢ zvednuti

P sérioveé
sériové
Vybaveni
Nabijeci stanice Neni k dispozici sériové
Ochranny kryt Neni k dispozici na
YKy P pozadani
Vysila¢ signalu Neni k dispozici sériové
Vodici kabel m (ft) Neni k dispozici 10 (33 ft)
Snimace pro
rozpoznani travy pocet 6
(patentovano)
Snlmace, p'ro na S Neni k P
rozpoznani hloubky P seriové - . seériové
. pozadani dispozici
(patentovano)
Modulace noze sériové
Snimac¢ pro
rozpoznani P
U, S sériové
poseceného travniku
(patentovano)

Doplriky pro

p na pozadani
vymezeni plochy

Obzvlasté vhodny pro prvni sec¢eni v sezéné a pri

vlastnostech travniku, které vyzaduiji vétsi feznou silu.

NGZ s 8 brity
Na pozadani.
Kotoug, ktery je nutno nainstalovat nad noze.
Cistici kotou¢ Dno skfiné sekacky tak mize byt udrzovano ve vétsi
(patentovano) Cistoté. Obzvlasté vhodné pro plochy s velmi mokrou travou.

Na pozadani.

* Na zakladé podminek danych travou a travnim porostem

Navod k pouziti 10



INFORMACE K BEZPECNOSTI PROVOZU

BEZPECNOSTNI NORMY

« Vyrobce, ve fazi projektovani a vyroby, kladl zvlastni diraz na ty aspekty, které by mohly ohrozit
bezpecnost a zdravi osob, jeZ se dostanou do kontaktu se zatizenim. Kromé respektovani
platnych norem vyrobce dodrzoval vechna “pravidla dobré konstrukéni techniky”. Uéelem
téchto informaci je pfimét uzivatele k tak velké pozornosti, aby se vyvarovali jakémukoli
nebezpeéi. Opatrnost je tedy nenahraditelna. Vase bezpecénost ale také spociva v rukou
vSech pracovnikd, ktefi se podileji na vyrobé.

 Pted prvnim pouZzitim robota doporu€ujeme pteéist si cely ndvod k pouZiti a ujistit se,
Ze nejsou zadné pochybnosti tykajici se jeho obsahu a Ze jsou jasné informace tykajici
se bezpeénosti.

* Pozorné si prec¢téte pokyny, které Ize najit v navodu k pouziti i pfimo na robotu, zvlasté pak
ty, které se tykaji bezpe¢nosti. Chvile vénovana ¢etbé zabrani mnoha neptijemnym Grazim.
Pokud prece jen k néjakému Grazu dojde, byva uz vétSinou pozdé vzpominat na to, co bylo
treba udélat.

e Zvedat robota a uvadét jej do pohybu je nutno s ohledem na informace uvedené pfimo na
obalu, na robotu a v navodu k pouziti dodaném vyrobcem.

» Vénuijte pozornost vyznamu symboll na instalovanych Stitcich; jejich tvar a barva jsou dulezité
z hlediska bezpec¢nosti. Je tfeba je udrzovat Citelné a dbat uvedenych informaci.

» Pouzivani robota je povoleno pouze osobam, které znaji jeji funkénost a které si
precetly navod k pouziti a pochopily jeho obsah.

« Robota pouzivejte pouze pro UCely stanovené vyrobcem. Pouzivani robota k nevhodnym
Gcelim muZze ohrozit bezpeénost a zdravi osob a zpUlsobit Skody na majetku.

« Pred pouzitim robota zkontrolujte, zda se na travniku nenachazeji zadné predméty
(hracky, vétve, odévy atd.).

« Abyste se vyhnuli bezpe¢nostnim riziklm, ujistéte se, ze se v pracovni oblasti nezdrzuji
zadné osoby (zvlasté déti, starsi lidé Ci télesné postizeni) a domaci zvirata. Aby se zabranilo
takovému riziku, doporucuje se vhodné naprogramovat pracovni dobu robota.

« Sezeni na robotu je absolutné zakazano.
< Kvdli kontrole noze nikdy nezvedejte robota za provozu.

« Pokud je robot zapnuty nebo v pohybu, nestrkejte pod néj ruce a nohy; toto plati obzvlasté
pro oblast kol.

« Nainstalovana bezpecénostni zafizeni neporuSujte, neobchéazejte ¢&i neodstrariujte.
Nerespektovani tohoto pozadavku mize vazné ohrozit bezpecnost a zdravi osob.

¢ Robot udrzujte ve stavu maximalni vykonnosti provadénim udrzby stanovené
vyrobcem. Spravna Udrzba zajisti lepSi vykon a delSi zivotnost.

« Pred zahajenim udrzby a sefizovani, jez mohou provadét i uzivatelé s minimalnimi technickymi
schopnostmi, musi byt nejprve odpojeno elektrické napajeni. V kazdém pripadé je nutné dbat
vSech bezpecnostnich opatteni, zvlasté pfi praci na spodni ¢asti robota.

« Pouzivejte prostredky individualni ochrany stanovené vyrobcem. Zvlasté pokud se zasahuje
do oblasti noz( a zaciho kotouce, je treba pouzit ochranné rukavice.
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» Pfed vyménou baterii je vZdy nutno odmontovat ntz.

* Pracovnici, ktefi opravuji robota, musi disponovat vynikajicimi technickymi znalostmi a
nalezitymi schopnostmi, ziskanymi a uznavanymi v dané oblasti. Nerespektovani téchto
pozadavkd mize vazné ohrozit bezpe¢nost a zdravi osob.

* Vyrobce odmité jakoukoli odpovédnost v pfipadé pouzivani neoriginalnich dild.

* Opotfebované soucasti nahrazuijte originalnimi nahradnimi dily, abyste tak zarucili stanovenou
funkénost a bezpeénost.

* Robota nepouzivejte za desté nebo v pripadé, ze je travnik prilis mokry.

« Aby se nenavratné neposkodily elektrické a elektronické soucasti, nemyjte robota vodou, nebot
neni vodotésny.

« PouZivani a nabijeni robota v prostredich, v nichz existuje nebezpeéi vybuchu nebo
poZzaru, je zcela zakazano.

BEZPECNOSTNI VYBAVA ROBOTA

1. Snimag¢ zdvihu
V ptripadé zvednuti robota ze zemé dojde k vypnuti pohonu noze do méné nez dvou sekund.

2. Naraznik
V ptipadé srézky robota s pevnym pfedmétem, zablokuje pohyb v daném sméru a obréti ho, aby
se vyhnul prekazce.

3. Sklonomér
V ptipadé, Ze robot pracuje na svahu vétsSim, nez je dano technickymi specifikacemi, nebo v pripadé
jeho prevraceni, zablokuje pohyb robota v daném sméru a obrati ho, aby se vyhnul svahu.

4. Nouzovy vypinaé
Je Cervené barvy a umistény na horni ¢asti krytu. Stisknutim tohoto tla¢itka béhem provozu se
robot ihned zastavi a zastavi se i rotace noze do méné nez dvou sekund.

5. Ochrana pted pretizenim

Kazdy z motorll (noze a kol) je neustale béhem provozu monitorovan, aby byla rozpoznana
situace, ktera by mohla zpUsobit prehtati. V ptipadé zjisténi prepéti na motoru kol, se robot snazi
rozjet opacnym smérem. Pokud prepéti pfetrvava, robot se zastavi a ohlasi poruchu. Pokud se
prepéti projevi na motoru zaciho noze, jsou tu dvé rozpéti pro zasah. V pripadé, ze parametry
spadaji do prvniho rozpéti, robot provede manévry pro uvolnéni Zaciho noze. Pokud se prepéti
dostane do chranéného rozpéti, robot se zastavi a ohlasi poruchu motoru.

Navod k pouziti 12



OCHRANA CLOVEKA A ZIVOTNIHO PROSTRED/ PRI LIKVIDACI ZARIZENI

« NezatéZujte Zivotni prostfedi odloZenymi astmi zafizeni. Likvidaci provedte v souladu s
platnymi zakony.

¢« S odkazem na smérnici WEEE (Smérnice o odpadnich elektrickych a elektronickych
zafizenich) je uzivatel pfi likvidaci povinen odevzdat elektrické a elektronické soucasti k
likvidaci do nalezitych autorizovanych sbérnych center, anebo je celé vratit prodejci
zpét pfi novém nakupu.

» V38echny soucasti, které se daji recyklovat, jsou nalezité oznaceny.

» Nezakonna likvidace odpadniho elektrického a elektronického zafizeni (WEEE) je trestana
pokutami dle zakon( platnych v té zemi, v niz k ptrestupku dojde.

» Pro uplatnéni evropskych predpisti (2002/95/ES, 2002/96/ES, 2003/108/ES) bylo naptiklad
v Italii vydano legislativni natizeni (€. 151 z 25. ¢ervence 2005), které stanovi spravni pokutu
ve vysi 2000 az 5000 €.

. NEBEZPECGi - POZOR

Odpadni elektricka a elektronicka zafizeni mohou obsahovat nebezpecné latky,
které mohou byt Skodlivé pro zivotni prostfedi a zdravi osob. Likvidaci proto
provadéjte spravnym zptisobem.

VAROVNE SYMBOLY

DANGER

<)

Ruce a nohy udrzujte z dosahu
Pozor! Robota necistéte nebo noze. Nikdy nesahejte pod kryt
neumyvejte vodnim proudem. stroje a budte opatrni, kdy? se
priblizujete k robotu.

Ujistéte se, Zze v dobé provozu

Pfred pouZivanim robota si b . d&ti. domaci zviF

velmi peclivé pre€téte navod L robota jsou deti, domaci zvirata
K pousiti 1 a ostatni osoby v bezpecénostni
p ’ vzdalenosti.

Co nejpfesnéji je nutno dodrzet
vystrazné a bezpec€nostni & Tento vyrobek je v souladu s

pokyny uvedené v tomto platnymi smernicemi CE.

navodu k pouziti.
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INSTALACE

OBAL A VYBALENI

Zaftizeni je dodavano nalezité zabalené. Opatrné jej vybalte a zkontrolujte neporusenost soucasti.
Na obalu jsou uvedeny vSechny informace nezbytné pro uvedeni zatizeni do chodu.

Obsah baleni

A — Robot
B — Napéjeci zdroj
C — Distanéni krouzek

D — Navod k pouZziti

<«
Bl oezre
« Symbol oznaéuje velmi dulezité technické informace, které musi byt
bezpodmineéné respektovany.

» Uchovejte obalovy material pro ptipadné pozdéjsi pouZiti.

@ DISTANCNI

KROUZEK PRO NASTAVENI
VYSKY REZU

NAPAJECH
-7 ZDROJ
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PLAN INSTALACE ZARIZENI

Instalace robota neni naro€nd, vyzaduje vSak alespori minimalni predbézné planovani nezbytné
pro vymezeni nejlepsi oblasti pro instalaci napajeci jednotky a pro vymezeni pracovniho prostoru
robota.

Jednotku napéajeciho zdroje umistéte do snadno pfistupné zony.

— Napajeci zdroj musi byt instalovan na misté, které Ize vétrat, chranéném pred povétrnostnimi
vlivy a ptimym slune¢nim zarenim.

— Napéjeci zdroj nesmi byt v pfimém kontaktu se zemi nebo s vlhkym prostredim.

. NEBEZPECGi - POZOR

Robot nesmi byt pfi nabijeni umistén do prostredi, ve kterém hrozi nebezpeéi
exploze nebo pozaru.

"% OPATRNOST - VYSTRAHA

Pro realizaci elektrického ptipojeni je nezbytné, aby v blizkosti zény instalace
byla ptipravena elektricka zasuvka. Ujistéte se, Ze sifové pripojeni je ve shodé
s platnymi zakonnymi pfedpisy. Aby bylo moZné pracovat pti zcela bezpeénych
podminkach, musi byt elektrické zafizeni, na které je napojen zdroj-vysilaé,
vybaveno spravné fungujicim uzemnénim.

/\ -
v OPATRNOST - VYSTRAHA

Skupinu instalujte do sk¥iné pro elektrické souéastky (venku &i vevnitf). Tato by
méla byt dobfe ventilovand, aby se zde udrZovala spravna vyména vzduchu a
opatfend uzavérem na klié. Pfistup ke zdroji se timto zplisobem omezi pouze na
autorizované osoby.

ZONA INSTALACE

SUS,
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INSTALACE NABIJECI STANICE

Nabijeci stanice musi byt umisténa na okraji
travniku v jeho nejprostornéj§im misté a s
dobrym pfistupem z ostatnich ploch uréenych
k sekani.

Umistéte nabijeci stanici dle nasledujicich instrukci:

- Misto musi byt v roviné.

- Je nutné, aby zem byla kompaktni, stabilni a schopna dobte odvadét vodu.

- Vlyberte si na travniku nejprostornéjsi misto.

- Pokud mate zavlazovace, nesmi sméfovat k nabijeci stanici.

- Napajeci kabel, ktery je pripojen k nabijeci stanici musi byt veden od vnéjsi strany plochy, jez
je uréend k sekani.

- Vstupni strana nabijeci stanice musi byt umisténa podle znazornéni na obrazku, aby robot mohl
pfi navratech do nabijeci stanice sledovat vodici kabel po sméru hodinovych rucicek.

- Pred nabijeci stanici musi byt rovny Usek 200 cm (78,74 in.).

- Nabijeci stanice musi byt dobfe upevnéna k zemi. Je nutné se vyvarovat vytvoreni schtdku
pred jejim vstupem. Mlzete zde umistit napt. maly kobere¢ek z umélého travniku, kterym Ize
tuto nerovnost vyrovnat. Nebo ¢aste¢né odstrarte travnaty porost a instalujte stanici v Grovni
travniku.

- Nabijeci stanice musi byt ptipojena ke skupiné napajec¢-vysila¢ pomoci elektrického kabelu, ktery
musi byt veden od nabijeci stanice smérem od vnéjsi strany plochy, jez je ur¢ena k sekani.
Natahnéte prebytecny kabel, ktery vede od nabijeci stanice ke skupiné zdroj-vysilac.
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VYMEZENI TRATI OBVODOVEHO DRATU

Poté, co robot dokonéi svudj pracovni cyklus,
provede fadu pohybu, které jsou znazornény
na obrazku, a to podél okraji travniku az k
navratnému kabelu, ktery bude dale sledovat
podle sméru hodinovych rucicek.

Doporu¢ujeme  polozit kabel takovym
zpUusobem, aby byl rozmistén ve vSech
eventualnich zénach, a aby sledoval i
prekazkové predméty, jako napf. bazén
uprostfed travniku. Timto zpusobem bude
robotu usnadnéno hledani vodiciho kabelu,
ktery jej dovede do nabijeci stanice.

V ptipadé, Ze je v zahradé mezi dvéma z6nami
Uzky prichod, uzsi nez 150 cm (59,05 in.),
musi byt vodici kabel poloZzen v jiném misté.
Je totiZz nutné, aby robot kabel snadno nalezl.
Zagnéte pokladat vodici kabel od zadni
strany nainstalované nabijeci stanice a
nechte par metrd navic, aby se nasledné pfi
pripojovani ke skupiné mohl presné ustipnout.
Polozte kabel podél celého obvodu po sméru
hodinovych ruci¢ek a upevnéte ho ptislusnymi
hrebiky, které naleznete v dodavané vybavé
(max. vzdalenost mezi hiebiky 100 cm (39,37
in.).

V rovnych Usecich upevnéte kabel takovym
zpUsobem, aby nebyl prili§ napnuty, zvinény
anebo zkrouceny.

3
(L e —
V zakfivenych Usecich upevnéte kabel
takovym zplisobem, aby tvoril Siroké a
pravidelné oblouky Je-li to nutné, vhodnym
zpusobem spojte kabely se stejnymi
vlastnostmi. To plati jak pro kabely
zakopané, tak i pro ty, které jsou poloZeny
nazem. PFi spojovani se doporuéuje pouZzit
samolepici pasku (napt. 3M Scotch 23).
NepouZzivejte ani izolaéni pasku, ani jiné
druhy spoju (kabelova oéka, svorkovnice
atd.).
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- Odmontujte kryt (L) (je-li dodan).

VloZte vodici kabel (M) pod zakladnu.

Ptipojte dva konce kabelu ke svorkovnicim
zékladny. Vstupni a vystupni kabely se
nesmeéji ktizit. Viz znazornéni na obrazku.

- Pripojte napajeci kabel nabijeci stanice k

vysilaci (B).

- Zapojte vidlici zdroje (A) do elektrické
zasuvky. Blikajici LED signalizuje, ze
pripojeni je spravné. V opa¢ném pripadé je
nutné identifikovat poruchu. (Viz ,Hledani
poruch®).

- Namontujte ochranny kryt (L) (volitelna

vybava - viz Technické udaje).

B - Pomoci hiebikd (P) upevnéte zakladnu (N)
k zemi.
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PRIPRAVA A VYMEZENiI PRACOVNICH PLOCH

Ptriprava travniku uréeného k se€enf

1. Zkontrolujte, zda je travnik uréeny k se¢eni jednotny, bez dér, kamen( a dalSich prekazek. V
opac¢ném pripadé je nutné plochu upravit. Jestlize neni mozné odstranit nékteré prekazky, je
nutno prislusné zény nalezitym zpisobem zabezpedit.

2. Zkontrolujte, zda zadn& zona travniku neptekracuje pripustny sklon (viz “Technické Udaje”,
strana 9).

Robot se pohybuje volné po travniku diky snimacim, které rozpoznaji pritomnost travnatého
povrchu. Zahrada musi byt vhodné zkontrolovana a pfipravena tak, aby mél robot dostate¢ny prostor
k rozpoznani, Ze je travy nedostatek. Pro spravné pouzivani robota presné dodrzujte nize uvedené
body.

VYMEZENi / OCHRANNA OPATRENI ‘

2K
ZIDKA ZIVY PLOT MALE OBLOUCKY DLAZBA O MINIMALNI SiRCE
horni hrana_ 25cm./9,8inc.

9cm./3,5inc. Se snimacem rozpozani hloubky je

minimalni $ifce 10 cm./4,0 inc.

\_ J

Ptiklady vymezeni/ochrannych opatfeni, které je mozno vyuZit pro spravné vymezeni pracovni plochy robota.

Robot potrebuje alespori 25 cm
(9,84 inch) nezatravnéné plochy k
tomu, aby se zastavil a zménil smér.
V pripadé travnikd s chodnikem
¢ obrubnikem musi tyto byt
Siroké alespori 25 cm (9,84 inch).
Obrubniky Siroké meéné nez 25
cm (9,84 inch) musi byt chranény
dal$i dlazbou & mechanickym
vymezenim (viz obrézek), do
kterych mize robot narazit. Robot
vybaveny snimaem rozpoznani
hloubky poftfebuje nezatravnény
pés o Sifce 10 cm/ 4,0 inch.

DLAZBA

MINIMALNI SiRKA
25cm./9,8inc.

Se snimaéem rozpoznani hloubky je
minimalni Sitka 10 cm./4,0 inc./
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Obvodova zidka, kterd vymezuje
pracovni plochu, ji musi vzdy
presahovat alespori o 9 cm (3,54
inch) V ptipadé nizSich zidek
zajistéte prostor malymi obloucky ¢&i
vhodnou dlazbou.

Pracovni plocha mlze byt rovnéz
G¢inné vymezena Zivymi ploty.

Pracovni plocha nesmi byt vymezena
ptikopy ¢&i dirami, které se nesmi
vyskytovat ani na travnaté ploSe uréené
k se¢eni. Pfed uvedenim robota do
provozu se ujistéte, Ze na travniku
nejsou predméty jako hracky, kameny,
vétve nebo zavlazovaci zafizeni, které
vystupuiji z terénu a brani spravnému
fungovéni robota nebo mohou poskodit
naz.

Néavod k pouzitf

MINIMALNI
VYSKA9 cm./3,5inc.

ZIVY PLOT
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Obrazky zobrazuji ptiklad
vnittnich a  obvodovych
prvkd spravné pracovni
plochy. V ptipadé vyskytu
takovych prvkd jako jsou
koteny ¢i vyénivajici draty,
je nezbytné vymezit obvod
téchto  prvkd  dlazbou,
zidkami ¢i bariérami a
vyvarovat se tak chybného
provozu robota. Neni nutné
ohrani¢it prvky (stromy,
sloupy atd. - viz obrazek
PREKAZKY), které pro
robota nepredstavuiji
prekazku v jeho normalnim
provozu.

\% kazdém pripadé
zabrarite tomu, aby na
pracovni ploSe zUstaly
z6ny nevymezené
bariérami, které by robotu
branily ve  spravném
provozu (kofeny, venkovni
potrubi, pracovni nastroje
atd.)

PREKAZKY

OCHRANNA OPATRENI

KORENY

21
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Pozor !
Ohrani¢eni pomoci Stérku,
listi nebo malych kament
robot spravné nerozpozna.
Travnatou z6nu chrarite
jinymi ohrani¢enimi.

Pozor !
V travnatych zénéch, které
konéi velmi ostrym Ghlem
(viz obrézek) se robot
nemlze obracet a lehce
pohybovat. Takova oblast
musi byt zruSena, protoze
robot by pres ni vyjel.

Néavod k pouzitf

STERK

OSTRY UHEL
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SVAHY

Ovéfte si, ze zadna oblast travniku neptekracuje pripustny sklon (viz “Technické Udaje”, strana 9).

Zo6ny vykazujici svahy vétsi, nez by odpovidaly vlastnostem robota, ¢i vlastnosti neslucitelné
se spravnym provozem robota (viz nasledujici odstavce), nesmi byt seceny.
Svahy vétsSi nez pripustné musi byt vymezeny.

Bl poweore

Snimace, kterymi je robot vybaven, mu umoZznuji rozpoznat neptipustny sklon
terénu a zménit smér jizdy, éimz zabrani jeho prevrhnuti éi chybnému provozu.
Nehledé na to je nutné tyto zény s nepftipustnymi sklony terénu vymezit a robot
tak ochranit.

V ptipadé svahi pohybujicich se na hranici pFipustnych limitl se doporuéuje
robota kontrolovat héhem jeho prvniho pouzivani.

JiZDA DO SVAHU ‘

VICE NEZ
1m./39,3inc.
se sklonem od 0 do +40%

Robot je schopen ¢elit vySkovému rozdilu se
sklonem do 40% za predpokladu, Ze urazi vzdalenost

presahujici 1 metr. .
JiZDA ZE SVAHU

~

VICE NEZ
1m./39,3inc.
se sklonem od 0 do -40%
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PRIKRE SVAHY

V pripadé nahlé zmény sklonu (pfes 25%) toto vyhodnoti bezpe¢nostni systém robota jako neobvyklou
situaci, zméni smér jizdy a zajisti tak jeho bezpecnost, aby mohl pokracovat v seceni travniku.

Za zménu sklonu je povazovana také pritomnost kmend stromd vycnivajicich ze zemé ¢i kameny
umisténé kolem zahond, které se postupné snizuji smérem k trave.

-
Bl opezme
V pfipadé svahd pohybujicich se na hranici pfipustnych limitt se doporuéuje
robota kontrolovat béhem jeho prvniho pouZzivani.

JiZDA DO SVAHU ‘

se sklonem od 0 do +25% |

Robot je schopen celit vySkovym rozdilim se

sklonem do 25%, jestlize se nahle objevi. JIZDAZE SVAHU

se sklonem od 0 do -25% |

Zo6ny s nepripustnymi sklony nesmi byt robotem seéeny.
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MOZNE PRVKY UVNITR PRACOVNI PLOCHY A PRISLUSNE BEZPECNE
VZDALENOSTI

s N

VHODNE ZALOZENI JEZIRKA

Sitka dlaZby nejméné Sitka
70 cm. /27,5 inc. nejméné 100

malé ochranné oblou¢ky

Obrazek vyse predstavuje pracovni plochu spravné vymezenou pro spravné fungovani robota.

Bl oowezre

Listi robot obvykle vnima jako travu. Je-li to Vas ptipad, doporuéujeme vzdalenost zvétsit o 20
cm /7,88 inch).

NEVHODNE ZALOZENI JEZIRKA

Sitka dlazby mensi nezatravné

nez 70 cm. / 27,5 inc. /

ZAHRADNI JEZIRKO

Sitka terénu
mensi nez 100 cm / 39,37 inc.

J

Obrazek vyse predstavuje pracovni plochu, na které nebyly spravné vymezeny pracovni zény
robota, takze nemuze spravné fungovat.
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NABIJENi BATERII PRO PRVNi POUZITI

Robota umistéte do blizkosti nabijeci zony.

1. Zkontrolujte, zda je napajeci jednotka pfipojena k napajecimu napéti (110 V nebo 230 V).
ROBOTY, KTERE NEJSOU VYBAVENY NABIJECI STANICI.

2. Cernou koncovku pipojte ke kolu oznaéenému éernym symbolem ,-".

3. Cervenou koncovku pripojte ke kolu oznagenému &ervenym symbolem ,+”.
ROBOTY, KTERE JSOU VYBAVENY NABIJECI STANICI.

2. Umistéte robota do nabijeci stanice s ¢ervenym symbolem ,+“ obracenym k vnéjsi strané
plochy, ktera je uréena k sekani, viz znazornéni na obrazku.

Po propojeni se robot automaticky zapne, aby zobrazil stav nabiti baterii (viz Vyznam kombinaci
indikace LED diod, strana 29).

Po dokonéeni nabijeni robot odpojte a stlacte tlacitko ,OFF*“.

%smpin! napajeé-vysilaé

H. min. 160 cm
/63inc.

Spravné pripojeni nabijecich konektorl k
polidm nachéazejicim se na kolech robota.

Obréazek predstavuje spravnou instalaci
dobijeci zény robota.

SUS

1

PF¥i prvnim nabijeni musi zlstat baterie pfipojené alespon 24 hodin
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SERIZOVANI

DOPORUCENIi PRO SERIZOVANI

Bl ooezme

» UZivatel musi provadét sefizovani dle postupt popsanych v priruéce. Jina
sefizeni nez vyslovné stanovend v pfiruéce nesmi byt provadéna.

» Pfipadna mimoradna sefizovani musi byt provadéna jen personalem
autorizovanych servisnich center vyrobce.

SERIZENI VYSKY SEGENI

1 — Robot bezpe¢né vypnéte
stiskem tlacitka ON/OFF (viz
“Bezpe¢né  vypnuti  robota”,
strana 34).

2 — Robot obratte tak,
aby nedoSlo k poskozeni
ochranného krytu.

]
(L T —
PouZijte ochranné rukavice,
abyste se nefizli do rukou.

3 — Demontujte Srouby, aby
bylo mozno vyjmout ndz.

4 — VloZte nebo odeberte
distanéni krouzek pro nastaveni
pozadované vysky seceni (viz
tabulka strana 9).

5 — Umistéte ndz zpatky na své
misto (viz strana 43) a utdhnéte
Srouby.

6 — Robot obratte do provozni
polohy.

VLOZENI DISTANGNIHO
KROUZKU SE SROUBY

VLOZENI NOZE SE
SROUBY

Ujistéte se. Ze niz v precovni poloze
robota sméfuje dold

Snizujte vysku sekani postupné. Dist. krouzek doporuéujeme ptidat po 2 az 3 dnech,
tim ziskate idealni vySku travnatého porostu.
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POUZIVANI A PROVOZ

DOPORUCENI PRO POUZIVANI

>
Bl ooezme
 Pred prvnim pouzitim robota se doporuéuje pozorné si preéist cely navod k

pouZiti a ujistit se, ze v&e bylo spravné pochopeno, obzvlast pak informace k
bezpeénosti provozu.

» Robota pouZzivejte pouze k G€eliim stanovenym vyrobcem a nezasahujte do
zadného mechanismu za Géelem ziskani jinych funkci nez téch, které se tykaji
provozu robota.

POPIS OVLADANI ROBOTA

Obréazek znazorriuje umisténi ovladacich tlacitek na stroji.

A — ON/OFF: Toto tlagitko stisknéte pro zapnuti nebo vypnuti sekacky.
B — START/STOP: Toto tlacitko stisknéte pro spusténi nebo vypnuti sekacky v rezimu standby.
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VYZNAM KOMBINACI INDIKACE LED DIOD

V PROVOZU

‘ SVITISTALE ~ »  robot funguje

AMALLVE HOH

‘ SVITISTALE ~ »  optimalni stav baterie

° 1BLIKNUTI  »  stredni Groved nabiti

. SVITISTALE ~ » nizka Groven nabiti baterie

O SVITISTALE ~ » pauza, pauza kvili nizké Grovni, nabiti baterie

O POMALE BLIKANI » Robot v rezimu standby. Stlacite-li tlagitko START/STOP, robot zobrazi stav
LED kontrolek.

@ 1BLIKNUTI > travnik je posegeny

@ 2 BLIKNUTI > Neni trava nebo jsou problémy v umisténi obvodového kabelu.

@ 3 BLIKNUTI > Robot se nedostal do nabijeci stanice. Vodici kabel byl pterusen, nebo se nabijeci
stanice nachazi v $patné pfistupném misté.

@ 4 BLIKNUTI > Chybi obvodovy signal. Obvodovy kabel byl prerusen, nebo jsou problémy
L= ve skupiné zdroj-vysilac.

V NABIJECI STANICI

»  robot funguje

AYILLYS HOIH »  optiméalni stav baterie

»  stredni Groveri nabiti baterie

»  nizké Groveri naditi baterie
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UVEDENI DO PROVOZU ROBOTA S NABIJECI STANICI
Ptipravné tkony:

1. Zkontrolujte, zda travnaty porost uréeny k se¢eni méa vysku slucitelnou se spravnym provozem
robota (viz Technické Udaje, strana 9).

2. Nastavte pozadovanou vysku seceni (viz Setizeni vysky seceni, strana 27).

3. Zkontrolujte, zda byla pracovni plocha spravné vymezena a zda se na ni nevyskytuji prekazky,
které by omezovaly spravny provoz robota, jak je uvedeno v kapitole ,Ptiprava a vymezeni
pracovni plochy” a nasledujicich kapitolach.

4. Odpojte robota z nabijeci zény (str. 26).

5. Robota umistéte na travnaty povrch do zény s vyskytem travy vzdalené alespori 1 m (40,0 in.)
od jakékoli prekazky.

Robot provadi jeden pracovni cyklus denné. Zac¢atek tohoto cyklu se nastavi podle hodiny jeho

posledniho zapnuti. Chcete-li naptiklad, aby robot sekal travu kazdy den ve 13:00, vyckejte az do

13:00 hodin, nez jej poprveé spustite.

6. Stisknéte tlacitko OFF/ON a pockejte nékolik sekund, nez se robot Uplné zapne.

7. Pro spusténi robota stisknéte tla¢itko START/STOP.

Po dokonéeni pracovniho cyklu bude robot hledat nabijeci stanici, aby si nabil baterie. V ptipadé,
Ze jeho denni prace nestaci k obsahnuti celé plochy, ktera je uréena k sekani, provede robot novy
pracovni cyklus.

Bl oowezre

Pro eventudlni programovani zavlazovaciho zatrizeni berte na védomi, ze

pracovni cykly budou na sebe navazovat az do maximalnich 12 hodin, po€inaje

od hodiny denniho spusténi.

Po ukonéeni dennich cykll vycka robot do pristiho dne, aby zacal ve stejnou hodinu novy
pracovni cyklus.

V ptipadé, Ze jste praci robota preruSili béhem jeho pracovniho cyklu, aniz byste jej nejprve
vypnuli tladitkem "PAUSE", zaatek jeho pristi pracovni doby se bude Fidit okamzikem jeho
posledniho zapnuti.

Chcete-li robota poslat do nabijeci stanice béhem jeho pracovniho cyklu, stlaéte tlaéitko "START/
STOP" a drzte jej stla¢ené nejméné po dobu 4 sekund. Timto zplisobem se robot znovu uvede do
chodu a vyhleda nabijeci stanici.

Aby bylo mozné vykonat dalSi pracovni cyklus béhem doby, ve které se robot nachazi v nabijeci
stanici, aniz byste museli ¢ekat na pracovni dobu, ktera je ur€ena jeho prvnim spusténim, stlaéte
tla¢itko "START/STOP". Robot vyjede z nabijeci stanice a provede svUj pracovni cyklus. Po jeho
dokonceni se vrati do nabijeci stanice a svij nasledujici vyjezd provede opét dle predchozi
pracovni doby, ktera byla uréena jeho prvnim zapnutim.

UVEDENI DO PROVOZU ROBOTA BEZ NABIJECI STANICE

1. Zkontrolujte, zda travnaty porost uréeny k se¢eni ma vysku slucitelnou se spradvnym provozem
robota (viz Technické Udaje, strana 9).

2. Nastavte poZadovanou vySku seceni (viz Sefizeni vySky se€eni, strana 27).

3. Zkontrolujte, zda byla pracovni plocha spravné vymezena a zda se na ni nevyskytuji prekazky,
které by omezovaly spravny provoz robota, jak je uvedeno v kapitole ,Pfiprava a vymezeni
pracovni plochy” a nasledujicich kapitolach.
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4. Odpojte robot z nabijeci zony (str. 26).

5. Robota umistéte na travnaty povrch do zony s vyskytem travy vzdalené alespori 1 m (40,0 in.)
od jakékoli prekazky.

6. Stisknéte tla¢itko "OFF/ON" a pockejte nékolik sekund, nez se robot Uplné zapne.

7. Pro spusténi robota stisknéte tladitko "START/STOP".

Pokud dojde k zastaveni robota z ddvod( popsanych v kapitole “Vypnuti robota”, bezpecné jej vypnéte
a umistéte jej opét do zony napajeci jednotky k dobiti (viz str. 26).

B powezre

Pro lep&i kvalitu seéeni a pro spravnou éinnost rozpoznavacich snimaéu
travniku nespoustéjte robot za desté ¢i v ptipadé vysoké vihkosti. Nejlepsiho
vysledku je dosahovano v hodinach soustfedénych uprostred dne.

UVEDENI DO PROVOZU S OPOZDENYM VYJEZDEM

V pripadé potfeby je mozné robota zapnout a nastavit jeho vyjezd az o 24 hodin pozdéji.

Se zapnutym robotem, ktery byl zastaven tlacitkem ,PAUSE", kratce stlacte tlacitko "OFF/ON".
Kazdy kratky stisk, ktery ma trvat zhruba 1 sekundu, znamena odlozit jeho vyjezd o hodinu.

AZ dokoncite sekvenci stiskd, vyCkejte, nez robot potvrdi nastaveni posunu hodin svého vyjezdu
vydanim zvukovych signald ,pip“.

Stlagenim tlacitka ,START/STOP* celou operaci nasledné potvrdte. Na zakladé modelu, ktery
jste si vybrali, se robot uvede do rezimu stand-by, nebo se uvede do chodu, aby zajel do nabijeci
stanice a vy€kal na uréenou dobu svého vyjezdu.

| v ptipadé, ze tladitko ,START/STOP* nestisknete, se robot uvede do rezimu stand-by a vycka
na svou pfedem ur€enou pracovni dobu.

Bl powezre

Dojde-li k chybé, vypnéte robota pFidrzenim tlacitka ,, OFF/ON“, a poté pokracujte
opét v sekvenci jeho spusténi.

UVEDEN] DO PROVOZU W

S OPOZDENYM VYJEZDEM
Se zapnutym robotem, jehoZ prace byla
prerusena tlagitkem PAUSE, stlacte Vyckejte Robot se uvede do rezimu STAND-BY,
tlacitko OFF/ON. Kazdé jeho stlaceni odpovida B — nebo zamiti smérem k nabijeci stanici
posunuti jeho vyjezdu o jednu hodinu 4pip <))> = oghny a vycka na predem uréenou dobu

svého vyjezdu.

Tedy napr. x 4 krat= Stlacte tlacitko START/STOP
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UVEDENIi DO PROVOZU PRI DEAKTIVOVANYCH SNIMACICH

Pro urcité podminky travnaté plochy Ize robota spustit pomoci deaktivovanych snimact travy
a snimacd rozpoznani hloubky. Diky tomuto rezimu Ize robot spustit i pfi neptiznivém stavu
travnaté plochy, napf. pfi pfilis nizké travé nebo travniku s polehlou travou. Robot pak bude
spravné pracovat a fungovat.

Pouziti tohoto rezimu vyzaduje uréitou pozornost uzivatele. Doporu€ujeme, abyste si nechali
poradit specializovanym prodejcem.

Tento rezim Ize aktivovat, je-li robot ve stavu pauzy. Postupujte pfitom nasledovné:

Snimaé tré_lvy deaktivovan, snimaé [ Robot vybaven snimagem hioubky
hloubky aktivovan: minimaini $itka 10 cm./4,0 inc.
Na 4 sekundy stisknéte tlacitko "START/
STOP', az uslySite 2 po sobé jdouci pipnuti
a uvidite, Ze 2x blikla LED PAUSE. Tento
rezim, ktery Ize pouzit pouze u modeld se
snimacem hloubky, umozriuje praci jen se
4 snimaci hloubky. Pouziti tohoto rezimu
ma smysl u ploch, na nichz je trava nizsi
nez senzory, ale presto pravidelna.

HLOUBKA

SNIMAC TRAVY DEAKTIVOVAN W
SNIMAC HLOUBKY AKTIVOVAN

Stisknéte tlagitko START Vyékejte Tlagitko pust'te.

N

kund A4
na 4 sekun 2pipnuti #f)) + 2 biknuti * ﬁ
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Snimag¢ travy aktivovan,
snimaé€ hloubky deaktivovan:

Na 8 sekund stisknéte tlacitko
START/STOP, az uslySite 3 po
sobé jdouci pipnuti a uvidite, Ze 3x
blikla LED PAUSE. Tento rezim,
ktery Ize pouzit pouze u modell se
snimacem hloubky, umozZnuje praci
jen sprednimi snimadi travy. Pouziti
tohoto rezimu ma smysl u ploch,
které jsou nerovné a maji mnoho
neocekavanych dér nebo fidké travy.

SNIMAC TRAVY

minimalni $itka 25 cm. / 9,8 inc.

POZOR ! V tomto rezimu robot potfebuje vice mista pro zménu sméru jizdy. DodrZujte vzdalenosti
uvedené promodely bez snimace hloubky.

SNIMAC HLOUBKY DEAKTIVOVA!
SNIMAC TRAVY AKTIVOVAN

Stisknéte tlagitko START
na 8 sekund

Vyckejte Tlacitko pust'te.
3 pipnuti -()) + 3 bliknuti

Al

%

|

Snima€  travy deaktivovan,
snima€ hloubky deaktivovan:

Na 12 sekund stisknéte tlacitko
START/STOP, az uslySite 4 po
sobé jdouci pipnuti a uvidite, ze
4x blikla LED PAUSE. Tento rezim
umoznuje praci bez jakéhokoliv
snimace. Pouziti tohoto rezimu ma
smysl zejména u travnatych ploch
ve Spatném stavu. Tento rezimu
pouzijte jen tehdy, je-li travnik
zcela vymezen malou zidkou,
plotem nebo Zivym plotem.

OHRANICENI TRAVNIKU

A
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SNIMAC TRAVY DEAKTIVOVAN W
SNIMAC HLOUBKY DEAKTIVOVAN

Stisknéte tlacitko START Vyékejte Tlagitko pust'te.
na 12 sekund

N
apipnuti o)) + 4 biiknut "’

BEZPECNE VYPNUTI ROBOTA

Za provozu robota mdze nastat situace, kdy bude nutné jej bezpe¢né vypnout, aby se zamezilo
nebezpedi nepredvidaného spusténi noze. Stisknéte tlacitko “ON/OFF".

Bezpeéné vypnuti robota je nutné z diivodu Udrzby a oprav (napfiklad: éisténi,
nastaveni vysky seéeni, atd).
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VYPNUTI ROBOTA

Robot se automaticky vypne, jsou-li splnény nize uvedené podminky:

* Poseéeny travnik: Snima¢ rozpoznal poseéeny travnik, a tudiz neni nutno v seceni déle
pokraGovat. Nabijte baterie a za jeden nebo dva dny opétovné robot spustte v zavislosti na
rdstu travy.

« Neni trava, nebo jsou problémy na kabelu: Senzory, které rozpoznavaji travu, po delSi
dobu nezaznamenaly ptitomnost travy, nebo se robot zablokoval, kdyz se snazil vratit dovnitt
obvodu.

« Vybité baterie: Baterie vyCerpaly svou pracovni kapacitu.

¢ Ochrana baterii: Kdyz baterie dosahly kapacity pod stavem vybiti, robot se zcela vypne.
Nefunguje indikace LED diodami. V tomto pfipadé robot dobijte. K zapnuti robota nedojde
okamzité, jako za normélnich podminek, nybrz az za nékolik minut.

|
BEHEM PAUZY

O SVITi STALE »  pauza, pauza kvdli nizké drovni, nabiti
baterie

O POMALE BLIKANI » Robot v rezimu standby. Stlagite-li tlatitko
START/STOP, robot zobrazi stav LED kontrolek.

@ 1 BLIKANI » travnik je pose&eny

@ 2 BLIKANI » Neni trava nebo jsou problémy v umisténi
obvodového kabelu.

LOW BATTERY
@ 3 BLIKANI » Robot se nedostal do nabijeci stanice.

Vodici kabel byl prerusen, nebo se nabijeci
stanice nachazi v $patné pristupném misté.

eavse @ 4 BLIKANI »  Chybi obvodovy signal. Obvodovy kabel byl
‘, — prerusen, nebo jsou problémy ve skupiné
zdroj-vysilac.
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DELETRVAJICi NECINNOST A OPETOVNE UVEDENI DO PROVOZU

V ptipadé déletrvajici ne€innosti robota je nutno provést fadu ¢innosti pro zajisténi jeho spravného
chodu v okamziku jeho opétovného uvedeni do provozu.

1 — Dukladné robota a nabijeci stanici oéistéte. (viz “Cidténi robota”, strana 38).
2 —V ptipadé lithiovych baterii dobijejte alespori kazdych 5 mésicu.

3 — Robota ulozte na chranéné a suché misto, s vhodnou okolni teplotou 10 - 25°C, které neni
snadno pfistupné cizim osobam (déti, zvitata atd.)

4 — Odpojte vidlici od napajeciho zdroje.

5 — K ochrané robota pred nezadoucim materialem (listy, papir, apod.), a k spravnému uchovani
kontaktnich desti¢ek je nutné nabijeci stanici pfikryt.

Opétovné uvedeni do provozu

Pted opétovnym uvedenim robota do provozu po déletrvajici necinnosti postupujte nasledovneé:
1 — Vidlici napajeciho zdroje ptipojte do zasuvky.

2 — Znovu aktivujte hlavni elektrické napajeni.

3 — Tlacitko napajeciho zdroje dejte do polohy “ON”.

4 — Baterie robota nabijejte alespori 12 hodin

5 — Po Uplném nabiti baterii uved'te obvyklym zpisobem robota do chodu.

DOBITi BATERII PO DELSI NECINNOSTI

A NEBEZPECGi - POZOR

Je zakazano nabijet robota v prostredi, ve kterém hrozi riziko vybuchu nebo
vzniceni.

Robota umistéte v blizkosti nabijeci zény.

1. Ujistéte se, ze kontaktni nabijeci matice jsou Cisté.

ROBOTY, KTERE JSOU VYBAVENE NABIJECI STANICI
2. Umistéte robot do nabijeci stanice s ¢ervenym symbolem ,+“ obracenym k vnéjsi strané
plochy, kterd je uréena k sekani, viz zndzornéni na obrazku.

ROBOTY, KTERE NEJSOU VYBAVENE NABIJECI STANICI
2. Zkontrolujte, zda je napéjeci jednotka pripojena k napajecimu napéti (110 V nebo 230 V).
3. Cernou koncovku pripojte ke kolu oznaéenému gernym symbolem ,-".
4. Cervenou koncovku pfipojte ke kolu oznagenému éervenym symbolem ,+".

5. Po propojeni se robot automaticky zapne, aby zobrazil stav nabiti baterii (viz Vyznam kombinaci
indikace LED diod, strana 29).

Po dokonc¢eni nabijeni robota odpojte a stlaéte tlac¢itko ,OFF*.

Bl oowezre

Lithiové baterie dobijejte minimalné jednou za 5 mésicu.
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POKYNY K POUZIVANI

Nize naleznete nékteré Udaje, které je pti pouzivani robota nutno respektovat.

* | kdyz jste si oviadani a hlavni funkce robota nélezité precetli v dokumentaci, doporu¢ujeme Vam si
pred prvnim pouzitim vyzkouSet ovladani a osvoijit si hlavni funkce.

« Zkontrolujte utaZeni vSech upevriovacich Sroubd hlavnich dild.

« Provadéjte Casté seceni, aby trava nevyrostla pfili§ vysoko.

« Nepouzivejte robota pro se€eni travy vysSi nez 3 cm (1,18 in.) nad rovinou Zaciho noze.

» Pokud je travnik vybaven automatickym zavlazovacim zafizenim, nechejte robota pracovat tak, aby
ukongil pracovni cyklus alespori 1 hodinu pred za¢atkem zavlazovani a nedoslo tak k jeho poSkozeni
a k poSkozeni samotného zavlazovaciho zafizeni.

« Zkontrolujte sklon terénu a ujistéte se, Ze neprekracuje maximalni pfipustné limity, a proto pouzivani
robota nezplsobi zadné Skody.

* Abyste se vyhnuli bezpe¢nostnim rizikim, ujistéte se, Ze se v pracovni oblasti nezdrzuji zAdné osoby
(zvlaste déti, starSi lidé Ci télesné postizeni) a domaci zvifata. Aby se zabranilo takovému riziku,
doporucuje se vhodné naprogramovat pracovni dobu robota.

» Robota neuvadéjte do chodu za deSté nebo v pripadé vysoké vihkosti. NejlepSich vysledkud je
dosahovano v hodinach soustfedénych uprostred dne.

RADNA UDRZBA

DOPORUCENI K UDRZBE

(L e

« Béhem €innosti spojenych s Gdrzbou dodrzujte jednotliva bezpeénostni
opatreni stanovena vyrobcem, zvlasté pak pti praci s nozem.

» Pred zahdjenim €innosti spojenych s Gdrzbou se ujistéte, Zze byl robot bezpeéné
vypnut /viz “Bezpeéné vypnuti robota”, strana 31).

TABULKA INTERVALU PLANOVANE UDRZBY

NGz

Vycistit a zkontrolovat ostrost
noze.

viz “Citéni robota”,
strana 38

Pokud je ndz ohnuty z
ddvodu narazu anebo je prilis

Viz “Vyména noze”,

opotfebovany, je nutné jej vymeénit. strana 43
Kazdy tyden Odstranit eventualni zbytky travy. | Viz “Vyména
Snimace hloubky | V ptipadé poSkozeni snimacu snimacud hloubky”,
jejich vyména. strana 44
Nabijeci kontaktni
matice robota a Vydcistit a odstranit eventualni o aPisex o B
kontaktni destiCky | oxidaci. viz “Cisténf robotar’,
nabijeci stanice.
Kazdy mésic | Robot Provést vycisténi. viz “Cisténi robota”,

37
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CISTENi ROBOTA

1 — Robot bezpe¢né vypnéte (viz ,Bezpecné vypnuti robota”, strana 34).

“’ OPATRNOST - VYSTRAHA

Pouzijte ochranné rukavice, abyste se nerizli do rukou.

2 — VSechny vnéjsi plochy robota vycistéte houbou namocenou do vlazné vody s neutralnim
mydlem. Houbu pred pouzitim silné vymackejte, aby nebyla ptili§ mokra.

“’ OPATRNOST - VYSTRAHA

Pouzije-li se p¥i éisténi p¥ilis mnoho vody, mizZe tato vniknout
do robota a posSkodit elektrické komponenty.

3 —Nepouzivejte fedidla nebo benzin, aby nedoslo k poSkozeni nalakovanych ploch a plastovych
soucasti.

4 — Vnittni ¢asti robota neumyvejte a nepouzivejte vodni proud, aby nedosSlo k poSkozeni
elektrickych a elektronickych soucasti.

v OPATRNOST - VYSTRAHA

Aby nedoSlo k nenavratnému poskozeni elektrickych a elektronickych souéasti,
nesmi byt robot ponofovan do vody, ani éasteéné, protoze neni vodotésny.

5 — Zkontrolujte spodni ¢ast robota (oblast noze a kol) a odstrarnte usazeniny a/nebo nedistoty,
které mohou ohrozit spravné fungovani robota.

6 — Pro odstranéni usazenin a/nebo dalSich necistot z noze pouzit vhodny karta¢ nebo Skrabku.

7 — Vycistéte nabijeci kontakty baterii a pripadné oxidace ¢i necisty zplsobené elektrickym
kontaktem odstrante suchou latkou a, pokud je to nezbytné, jemnym brusnym papirem.

8 — Vycistéte vnitrek nabijeci stanice od nastfadanych odpadka.

9 — Zkontrolujte nabrouSeni Zaciho noZe a v ptipadé potfeby ho nabruste.
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PORUCHY, PRICINY A NAPRAVA

IDENTIFIKACE ZAVAD

Cilem informaci nasledné uvedenych je napomahat identifikaci a opravé eventualnich anomalii a
chybnych funkci, které se mohou objevit b€hem pouzivani robota.

Nékteré poruchy mohou byt vyreSeny uzivatelem; jiné vyzaduji specifické schopnosti, a jsou
proto vyhrazeny kvalifikovanému technickému personélu s osvédéenymi zkusenostmi, které byly

ziskany v dané pracovni oblasti.

Porucha

PH&iny

Napravnéa opatreni

Robot je pfili§ hluény

PoSkozeny Zaci nliz.

Vyménit ndz za novy (viz
,Vyména noze”, strana 43).

Zaci naz znegistén zbytky
(pasky, Sndry, zbytky plastu
atd.).

Robot bezpeéné vypnout (viz
“Bezpecné vypnuti robota”,
strana 34). Pouzijte ochranné
rukavice, aby nedoslo k
porezani rukou. Nz zbavte
necistot.

Ke spusténi robota doslo v
ptili§ velké blizkosti riznych
prekazek (vzdalenost

byla mensi nez 1 m (40,0
inch)) nebo v pfitomnosti
neocekavanych prekazek
(spadlé vétve, zapomenuté
predméty atd.).

Robot bezpeéné vypnout (viz
“Bezpecné vypnuti robota”,
strana 34).

Odstranit prekazky a robot
Znovu spustit.

Porucha elektromotoru

Motor nechat opravit nebo
vymenit v nejblizsim
autorizovaném servisu.

PFilis vysoka trava

Zvysit vySku seceni (viz
“Sefizeni vysky seceni,
strana 27).

Plochu nejprve posekat
béznou travni sekackou.
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Porucha

Priciny

Napravna opatreni

Pracovni plocha neni
kompletné posecena.

Nedostate¢ny pocet
pracovnich hodin

Prodlouzit pracovni dobu.

Na Zacim noZi jsou usazeniny
a/nebo nedistoty.

Robot bezpeéné vypnout (viz
“Bezpecné vypnuti robota”,
strana 34). Pouzijte ochranné
rukavice, aby nedos$lo k
porezani rukou. O¢istit Zaci
ndz.

Opottebovany zaci ndz.

NGz nahradit originalnim
nahradnim dilem (viz
“Vyména noze”, strana 43).

Extrémné velka pracovni
plocha vzhledem k vykonné
kapacité robota.

Upravit pracovni plochu (viz
“Technické udaje”, strana 9).

Kongici Zivotnost baterii.

Vymeénit baterie za originalni
nahradni dily.

Baterie nejsou pIné nabijeny

Vyd¢istit a odstranit eventualni
oxidace v mistech kontaktu s
bateriemi (viz “Cisténi
robota”, strana 38). Znovu
dobit baterie, a to po dobu
alespon 12 hodin

Blikani LED diod indikuje:
“Zavada motoru kol”. (1
nebo 2 blikani zelené LED
diody

@ 1BLIKNUTI

» porucha pravého
motoru

@ 2BLIKNUTI
» porucha levého
otoru

Nerovny terén, ¢i prekazky,
které brani pohybu robota.

Zkontrolovat, zda je travnik
rovny, bez dér, kamenl a
dalSich prekazek. V opacném
ptipadé je nutné plochu
upravit (viz “Pfiprava a
vymezeni pracovnich ploch”,
strana 19).

Porucha jednoho ¢i obou
motord, které uvadéji kola do
pohybu.

Motor nechat opravit
¢i vyménit nejbliz§im
autorizovanym servisem.
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Porucha

Priciny

Napravna opatreni

Blikani LED diod indikuje:
Zavada motoru/noze”.
3 blikéani zelené LED diody.

@ 3BLIKNUTI
» zavada noze

Zaci niiz je poskozeny.

Vymeénit ndiz za novy (viz
“Vyména noze”, strana 43).

Zaci niiz znegistén zbytky

(pésky, sndry, zbytky plastu
atd.).

Robot bezpe¢né vypnout (viz
“Bezpecné vypnuti robota”,
strana 34). PouZijte ochranné
rukavice, aby nedoslo k
potrezani rukou. Ndz zbavte
necistot.

Ke spusténi robota doslo v
prilis velké blizkosti riznych
prekazek (vzdalenost

byla mensi nez 1 m (40,0
inch) nebo v pritomnosti
neocekavanych prekazek
(spadlé vétve, zapomenuté
predmeéty atd.).

Robot bezpeéné vypnout (viz
“Bezpecné vypnuti robota”,
strana 34).

Odstranit prekazky a robota
Znovu spustit.

Porucha elektromotoru.

Motor nechat opravit nebo
vymenit v nejblizsim
autorizovaném servisu.

PFilis vysoka trava

Zvysit vySku seceni (viz
“Sefizeni vysky seceni,
strana 27). Plochu nejprve
posekat béznou travni
sekackou.

Blikani LED diod indikuje:
“Chyba prevrhnuti”.
4 neptetrzita blikani

@ 4BLIKNUTI

» chyba prevrhnuti

Plocha s extrémnimi svahy

nebo s nevymezenymi okraji.

Upravte plochu dle pokynt
na str. 19 a nasledujicich

Porucha snimace prevrhnuti.

Zkusit znovu uvést robota do
provozu. V pripadé, ze
problém pretrvava, nechat
robota opravit nejbliz§im
autorizovanym servisem.

Blikani LED diod indikuje:

“Chyba snimace hloubky”.
5 nepretrzita blikani

@® 5BLIKNUTI

» chyba snima&a
hloubky

Robot pti spusténi nespravné
registruje informace snimace
hloubky.

Vygistit snimace a znovu
zkusit uvést robota do
provozu. V ptipadé, ze
problém pretrvava, je treba
zvazit, zda lze robota spustit
s deaktivovanymi snimagi
hloubky. Jinak nechat robota
opravit nejbliz§im
autorizovanym servisem.
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Robot se nezapne.

Zabezpedeni baterii s arovni
nabiti pod minimalni arovni.

Pfipajit robota k nabijeci
jednotce alespori na 4

hodiny. Pokud se ani poté
nezapne, kontaktovat nejblizsi
autorizovany servis.

Napajeci zdroj se nezapne.

Chybi napajeci napéti.

Zkontrolovat spravné
zapojeni napéjeciho
zdroje do zasuvky.

Vadna pojistka.

Pojistku nechat vyménit
nejbliz8im autorizovanym
centrem.

Robot neni spravne ustaven
v nabijeci stanici.

Nespravné umisteni navadeciho
kabelu nebo vykon nabijeci
stanice.

Zkontrolovat pripojenti
k nabijeci stanici.

Zhrouceni terénu u nabijeci
stanice.

Umistit nabijeci stanici na
rovnou a stabilni plochu.

3 nebo 4 zablikani kontrolky
LED PAUSE znamena, ze
robot stoji.

LED dioda na vysilaci
nesviti.

Zkontrolovat spravné zapojeni
kabelu do zasuvky napéjeciho
zdroje.

LED dioda na vysilaci
sviti stale.

Zkontrolovat, zda nedoSlo
k preruseni kabelu. Kabel spojte.

LED dioda na vysilaci blika.

Ujistit se, ze navadeci kabel
je spravne nainstalovan.

AY3LLYVE HOIH

LOW BATTERY

CHYBOVA HLASENI

@ 2 BLIKNUT »

@ 4 BLIKNUT  »

@ 1 BLIKNUT » porucha pravého motoru
porucha levého motoru
@ 3 BLIKNUT » zavada noze

chyba prevrhnuti

@ 5 BLIKNUT » chyba snimaci hloubky
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DOPORUCGENI K NAHRADNIM DiLUM

B poweore

Cinnosti spojené s vyménou a opravami provadéjte podle tdajii poskytnutych
vyrobcem, nebo se obratte na zakaznicky servis, pokud zde nejsou tyto éinnosti
popsany.

VYMENA NOZE

1 — Robota bezpeéné vypnéte (viz [ viozeninoze
“Bezpeéné vypnuti robota”, strana SE srouey )
Ujistéte se, Ze niiz v pracovni poloze
34). robota sméfuje dold
¥ L}
& L
Pouzijte  ochranné  rukavice, o o

abyste se netizli do rukou.

2 — Robota obratte tak, aby nedoslo k
poskozeni ochranného krytu.

3 — Demontujte Srouby, aby bylo
mozno vyjmout ndz.

4 — Nasadte novy ndZ a utahnéte
Srouby. |

NUZ 2

5 — Sefidte vysku seceni (viz “Setizeni
vysky seceni”, strana 27).

6 — Robota obratte do provozni polohy.
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VYMENA SNIMACU HLOUBKY

1- Robota bezpeéné vypnéte (viz
“Bezpecné vypnuti robota”, strana
34).

(e —

Pouzijte ochranné rukavice, abyste
se netizli do rukou.

2 — Robota obratte tak, aby nedoslo k
poskozeni ochranného krytu.

3 — OdSroubujte poSkozeny senzor
hloubky.

4 — NaSroubujte novy senzor hloubky.

5 — Robota opét obrafte do provozni
polohy.

DEMONTAZ

SENZORU HLOUBKY

LIKVIDACE ROBOTA

A NEBEZPECGi - POZOR

Nezat&Zujte Zivotni prostredi odloZenymi &astmi zarizeni. Likvidaci provedte v

souladu s platnymi zakony.

Navod k pouziti
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